
overview

困難な環境における GNSS RTK パフォーマンスの強化

Visual navigation and stakes

 

ビジュアルナビゲーションと杭打ち

簡単なワンステップの杭打ちの概要

A simple one-step stake-drive overview

 

視覚調査と 3D モデリング

簡単な測定: 3D で精度を確認

 

 

高速で信頼性の高い産業用自動 IMU

自動 IMU 初期化による信頼性の高い精度

Reliable accuracy with automatic IMU initialization

 

さまざまなフィールドで使用できるように設計

どの RTK モードでも中断のない動作

Designed for use in a variety of fields

 

概要

Uninterrupted behavior in any RTK mode



Easy measurement: Check accuracy in 3D

Fast and reliable industrial automatic IMU

Visual Investigation and 3D Modeling


