
LD-100℃以上
UAV LiDAR スキャニングシステム LD-100℃以上
高度に統合されたカラー点群 LiDARカメラ

LD -100℃以上 LiDAR スキャニング システムは独自に開発した UAV 測定システムです。 yゲオサン社。レーザースキャ
ナー、GNSS衛星測位システム、インドを高度に統合 慣性ナビゲーションシステムとカメラにより、高精度のレーザーポイントクロー
を迅速に取得できます。 ud番号。デジタル都市建設、産業、土地測量、林業などに広く使用できます。 農業
 
 システムパラメータ
正確さ ≤10cm@110m  寸法 15.5*9.2*9.3cm
重量 1036g  ストレージ 64 GB 最大サポート 128GB TF カード
使用温度 -20°~ ＋55°  搬送プラットフォーム マルチローター/VTOL

 

 

 レーザーユニット
測定範囲 190m@10%  FOV 70° 円形ビュー
レーザークラス 905nm クラス1 (IEC 60825-1:2014)  距離精度 (1σ @ 20m) 2 cm
レーザー線数 64ビーム相当  データトリプルエコー、720 、 000ポイント/秒

 

 

 POSユニット
更新頻度 200HZ  位置精度≤0.05m
ピッチ/ロール精度 0.015°  GNSS 信号タイプ GPS L1/L2/L5、GLONASS L1/L2

BDS B1/B2/B3、GAL E1/E5a/E5b機首方位精度 0.040°  

 

 

 前処理ソフトウェア
POS（軌跡） ソフトウェアシャトル  PointCoudSoftware gAirHawk
   

   

 カメラ  

 

視野80°
有効画素数 24MP
焦点距離(mm) 15

 

   

   

https://www.surveymappinginstrument.com/jp/product/pjlb-12-a-probe-radio-all-in-one-machine.html
https://www.surveymappinginstrument.com/jp/product/pjlb-12-a-probe-radio-all-in-one-machine.html


 運転効率表
飛行高度 (m) 精度 単一飛行動作(km²)
50 ≤5cm 0.08
70 ≤7cm 1.28
100 ≤10cm 1.92

 

 

 ミッション計画ソフトウェア (オプション)
ミッション計画ソフトウェア カスタマイズされたルート計画ソフトウェア — WayPoint Master

 

 

 応用事例
 

モデル： LD -100℃以上
飛行速度: 10m/s
飛行高度：80m
アプリケーション: 都市建設
プロジェクトの場所:マレーシア

 

  

 

 


