
地中レーダー SPIDAR® マルチチャンネル GPR
先進的な地中レーダーシステム

 

技術的特徴:

♦ アンテナはすべてデジタルアンテナです。の数

♦ チャンネルに制限なし: 3D アレイレーダー

♦ 浅い、中程度、深い検出のニーズを満たすために、複数のアンテナの単一周波数または複数のアンテナで任意の数のチャネルを構成できるため、任意の数のチャネルを構成できます。の

♦ 多偏波モード構成: 横偏波、縦偏波、または任意の角度偏波

https://www.surveymappinginstrument.com/jp/product/LMX200-Utility-Locating-Equipment.html


 

構造構成の特徴:

♦ 高速道路: 機械式車両牽引、最高 80 km/h

♦ 柔軟な構成: マルチ周波数、同じ周波数、異なる深さ、および高解像度の要件の顧客の要件に応じて

♦ GPSライン計測軌跡 Gああああgle 3D表示

♦ 用途：道路・橋梁完成受入試験、高速道路・歩道高速測量

♦ 氷上危険エリア警報機能：GPS情報を継続的に記録

♦ 氷の厚さが薄い閾値を設定することで実現できます。オフラインの氷の危険エリアを正確に判断できます。

♦ Gああああgle Earth上に氷の厚さの等高線図を描画し、検証を容易にします

 

GPR の SPIDAR® ファミリは、さまざまなアプリケーション向けに複数のチャネルと複数の周波数のネットワーキングを可能にします。 SPIDAR® を使用すると、ノギン
とpulseEKKああ GPR ユニットを相互接続して、完全にカスタマイズ可能なマルチチャネル GPR プラットフォームを提供できます。 最新世代の SPIDAR®
は、GPR の接続に必要なハードウェアを簡素化し、データ収集とシステムの柔軟性を強化する新機能を提供します。最新世代の SPIDAR® NIC (ネットワーク インターフェイ
ス コントローラー) により、次のことが可能になります。

 

GPR システムをネットワーク化するための 3 つの新しい NIC (ネットワーク インターフェイス コントローラー) が利用可能になりました。

♦  完全な Wi-Fi 対応のデータ収集 – つまり、GPR と制御デバイスの間にケーブルは必要ありません (必要に応じて、Wi-Fi の代わりにイーサネット ケーブルを使用できま
す)

♦ Wi-Fi (またはイーサネット) と互換性のあるブラウザを備えた任意のデバイスを使用して、GPR を制御し、データ収集を表示します

♦ すべてのデータは NIC に直接保存されるため、制御デバイスへの接続が中断されてもデータ収集やデータ損失は発生しません。

♦ GPR システム間の干渉を確実に防止する高度なタイミング制御

♦ 2 つのチャネルを実行しても、単一のチャネルを実行する場合と比較して速度が低下しません。

♦ デイジーチェーン NIC により、任意の数の GPR システムを同時に実行できます。マルチ周波数またはマルチチャネルアレイシステムを構築する

♦ トリガーと測位のための走行距離計入力とオプションの外部 GPS をサポート

♦ データはイーサネットケーブル、Wi-Fi、USB経由でダウンロード可能

 

SPIDAR® アーキテクチャは、プロジェクトに必要な GPR 構成を柔軟に構築できます。 NIC には、標準の SmartCart フレームに接続したり、複数の NIC をスタッ
クしたりするための取り付けハードウェアが付属しています。 当社のプロフェッショナルなカスタム ソリューション チームは、プロジェクトの要求を満たすカスタム展開構成の構築を支援
することもできます。また、独自の構成を構築することもできます。

 

SPIDAR® ソフトウェアは、互換性のあるブラウザ インターフェイスからアクセスでき、次のことを可能にします。



♦ データ収集パラメータの構成とセットアップ

♦ データ取得の制御と表示

♦ NIC からのデータの管理とエクスポート

データを取得したら、USB 経由で PC に簡単にダウンロードまたは転送し、EKKああ_Prああject ソフトウェアを使用して処理できます。

 

NIC には 3 つのバージョン (モデル) があります。

♦ NIC-500N は複数の Nああggin® センサーの接続に使用されます

♦ NIC-500P は、複数のpulseEKKああ® 送信機と受信機のペアを接続するために使用されます。

♦ NIC-500X は、標準の送信機と受信機のペアを超えた構成を含む、pulseEKKああ® GPR ユニットを使用した複雑なデータ収集を可能にする高度なシステムです。

 
Nああggins® 用 NIC-500N

NIC-500N は、Nああggin® GPR センサーを相互に接続して、マルチチャネルまたはマルチ周波数アレイ システムを構築します。

1 つの NIC-500N で 2 つの Nああggins を同時に実行します

NIC は、Nああggin® センサー (100、250、500、および 1000 MHz) の任意の組み合わせをサポートします。

複数の NIC をデイジーチェーン接続して、任意の数の Nああggin を接続できます。

 
パルスEKKああ®用NIC-500P

NIC-500P は、pulseEKKO トランスミッタとレシーバのペアを接続して、任意の構成システムを構築します。

♦ 1 台の NIC-500P で 2 ペアのpulseEKKO® トランスミッターとレシーバーを同時に実行します。

♦ NIC は、pulseEKKO® アンテナ周波数 (12.5、25、50、100、200、250、500、1000 MHz) の任意の組み合わせをサポートします。

♦ 複数のNICをデイジーチェーン接続して、任意の数のpulseEKKOユニットを接続できます



 
パルスEKKO®用NIC-500X

NIC-500X は最先端の機能を提供し、pulseEKKO トランスミッターとレシーバーを任意に組み合わせて合計 8 台まで接続できます。

♦ 1 台の NIC-500X で、合計 8 台までのpulseEKKO トランスミッタとレシーバを任意に組み合わせて実行できます。

♦ 同時受信機データ収集をサポート - 複数の受信機が 1 つの送信機火災を「聞く」 - 真の多重データ収集と地震スタイルのデータ処理。

♦ 送信機と受信機のシーケンスをサポート: 送信機と受信機は、発射と受信の任意の順序でシーケンスでき、設定された送信機と受信機のペアに限定されません。

♦ SPIDAR ソフトウェアにより、同時または順序付けされたデータ収集の柔軟な構成が可能になります

 

 

 

レガシー SPIDAR システム
当社の従来の SPIDAR システムを使用しているお客様は、既存のシステムを拡張するためにこれらを引き続き利用できます。



SPIDAR® は図に示すようにツリー アーキテクチャを使用しており、構造の最上部にあるコンピュータが有線イーサネット経由で 1 つ以上の GPR システムを制御します。コン
ピュータ上の Windows 上で動作する SPIVIEW® 制御ソフトウェアは、統合されたユーザーフレンドリーな制御と、すべてのシステムステータスと GPR データのリアル
タイム表示を提供します。

 

Noggin® およびpulseEKKO® PRO GPR システムは、SPIDAR® ネットワーク インターフェイス コントローラー (NIC) を使用してネットワーク対応
です。複数の NIC を同時に一緒に動作させる必要がある場合、SPIDAR® HUB は、NIC とそれに関連する GPR ユニットに対して調整された通信、電源管理、位置同期
を提供します。各 HUB は最大 4 つの NIC をサポートします。追加の HUB を接続すると、無制限の数の NIC と GPR システムが可能になります。高度なポータブル構
成のための実用的な電源管理は、HUB、NIC、および GPR システムの設計を支えます。 オドメーター、電源、ビープ音/トリガー、GPS およびレーザー追跡ユニット、または
追加の地球物理センサーなどの周辺機器の相互接続は、SPIDAR® アーキテクチャに設計されています。

 

SPIDAR®用SPIVIEW®
SPIVIEW® for SPIDAR® は、GPR ネットワークのコマンドと制御を提供する PC ベースのソフトウェアです。 SPIVIEW® は、「プラットフォーム」を、
共通の位置決め制御を使用して調整された方法で移動する GPR ユニットのネットワークとして定義します。プラットフォームの定義には、ネットワーク内のすべての GPR システム
の相対位置だけでなく、データ収集中に使用されるオドメーターや GPS などの周辺デバイスも含まれます。 SPIVIEW® は、プラットフォーム構成をセットアップ、保存、再呼
び出しする機能を提供します。データ収集中、SPIVIEW® は GPR システムごとに 1 つのウィンドウを表示します。ユーザーは、任意のウィンドウを全画面モードで開いて、そ
の特定の GPR によって収集されたデータを詳しく見ることもできます。個々の GPR データ ファイルは、標準のセンサーおよびソフトウェア DT1 ファイルに保存されます。

 

SPIVIEW® により、グリッド データの収集が簡単になります。ソフトウェアは、収集された行と未収集の行を表示します。ユーザーは、新しいラインを追加したり、ラインの方向を
反転したり、調査エリア内の障害物の周囲にラインを簡単に配置したりできます。

 

SPIVIEW® は、強力なリアルタイム データ分析およびイメージング機能を提供します。グリッド ファイルは、グリッド データ収集中にいつでも EKKO_Mapper でプレ
ビューできます。オペレーターは EKKO_Mapper で現在のグリッドを開いて、深度スライス画像内を上下に移動できます。

 

構成構造図：



 
舗装法医学用の 1000 / 500 MHz パルス EKKO PRO
の組み合わせ。1000 MHz はアスファルトまたはコンクリートの詳
細なイメージングを提供し、500 MHz は粒状の基礎および基礎基礎
のイメージングに使用されます。

 
 
100  /  500  MHz  パルス  EKKO  PRO  の組み合わ
せ。100 MHz は水深測定に使用され、500 MHz は氷の厚さ
の測定に使用されました。

 



 

仕様 ：
物理的仕様:

仕様 価値観

寸法 28.6cm x 17.1cm x 6.4cm (11.25インチ x 6.75インチ x 2.5インチ)

重さ NIC-500N: 2.0 kg (4.4 ポンド)
NIC-500P: 2.1 kg (4.6 ポンド)
NIC-500X: 2.2 kg (4.8 ポンド)

動作電圧 スタビライザー内蔵による広い電圧入力範囲 (10V ～ 28V)

電源 バッテリー

動作温度 -40 o C～50 oC
-40 o F～122 oF

環境 IP65

内部メモリ* 8 GB (以下の内部メモリのデータ容量表を参照)

Wi-Fi接続 はい (IEEE 802.11 b、g、n)

LCDテキスト表示 ステータスを示す非グラフィック OLED テキスト表示 (32 文字)

イーサネットポート 2、(100 メガビット/秒)

オドメーター入力ポート 1

シリアルポート (通常は GPS 用) 1

 
SPIDAR システムの電源要件

モジュール 12Vのアンプ

NIC-500N 0.50

NIC-500P 0.80

NIC-500X 0.80

パルスEKKOトランスデューサ 0.125

NOGGIN 0.40



GPS 0.25

 
データ収集パラメータ:

アイテム デフォルト値 分 マックス コメント

タイムウィンドウ 80 3.5 192,000ns 最小時間ウィンドウと最大時間ウィンドウは、トレースごとの最小ポイントと最大ポイントによって制御されるため、時間サンプリング間隔に依存します。デイジーチェーン接続された
NIC  は最大  2000年ns  に制限される

トレースごとのポイント 200 70 30000 トレースごとのポイントは、単一の NIC 上の GPR に対して同じに設定する必要があります。トレースごとのポイントは、デイジーチェーンシステム上の NIC 間で異なる
場合があります。

時間サンプリング間隔 400 50 なし 時間サンプリング間隔は、次のような  Noggins  の通常の固定時間サンプリング間隔をオーバーライドします。
ノギン  100  =  800ps
ノギン  250  =  400ps
ノギン  500  =  200ps
ノギン  1000  =  100  ps

スタック 4 2 32868 単一の  NIC  上の  GPR に対してスタックを同じに設定する必要があります。スタックは、デイジーチェーンシステム上の  NIC  間で異なる場合があります。

GPR ラインごとの
トレース数

該当なし 1 1,000,000
または  200
MB

 

 
推奨されるデータ収集パラメータ

周波数 時間サンプリング間隔  (ps) ステップサイズ  (m)

12.5 6400 2.00

25 3200 1.00

50 1600 0.50

100 800 0.25

200 400 0.10

250 400 0.05

500 200 0.02

1000 100 0.01

 
アンテナ周波数に基づく内部メモリのデータ容量

周波数 ステップサイズ
(m)

時間サンプリング間隔
(ps)

タイムウィンドウ
(ns)

約深さ  (m)
V=0.1
m/ns

トレースあたりのポイン
ト数

ラインキロメートル



12.5 2 6400 2000 100 313 21,000

25 1 3200 1000 50 313 10,600

50 0.50 1600 500 25 313 5,300

100 0.25 800 200 10 250 3,100

200 0.10 400 100 5 250 1,270

250 0.05 400 60 3 150 930

500 0.02 200 40 2 200 300

1000 0.01 100 20 1 200 151

 


