
go5-hrオールテレインパイプラインロボット

GO5-HR全テレインパイプラインロボットは、次のような従来のCCTV検出ロボットに適しています。 スラッジ 都市の排水溝、ボックスカルバート、暗vert、川
の水路などに使用できます。

範囲：

都市の排水溝、箱の暗vert、暗vert、川の道

製品の概要

GO5-HR全テレインパイプラインロボットは、スパイラル推進クローラー、ケーブルトレイ、ディスプレイおよびコントロール端子の3つの部分で構成されています。従来のCCTV検出ロボッ
トに適しています。 スラッジ DN 600mm以上の水位と高水レベルで、都市の排水溝、箱の暗vert、暗vert、川などで使用できます。

製品機能

1。イノベーションと昇進、器用さと軽さ。

2。強い耐久性、連続動作。

3.便利な制御、時間と労力を節約します。
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4。ユニバーサル機器は、心配と努力を節約します。

5.同時検出と統合伝送。

技術仕様

適用可能な環境

1。パイプまたは箱の暗vertは、600mmを超えるパイプの直径を備えています。

2。半水環境では、水位は200mm以上でなければならず、水位はデジタルソナー検出により300mm以上でなければなりません。

3。シルト環境。

配線長

標準のフローティングケーブル350m（2050mフローティングケーブルをカスタマイズできます）;

強力に運転します

クローラーは2軸のプロペラであり、現在の環境は0.5 m/sの最大速度であり、逆の水環境は最大速度0.2 m/sです。

超長電源

32.9AHバッテリーは標準装備です。

一般的な

5HシリーズパイプラインCCTV検出ロボットレンズ付きユニバーサルケーブルパネルに行きます。

機能の拡大

SONARプローブを装備：CCTV検出中に水中パイプラインの一部の内側の壁の輪郭と堆積状態を取得し、水中CCTV検出と水中ソナー同期検出を達成します。

ポジショニングプローブロッドを装備：パイプライン検出器を使用して、現在のパイプライン欠陥の位置を正確に識別します。

2Dレーザーを装備：CCTV検出プロセス中に水面上のパイプ内壁のプロファイルを同期して取得し、ソナーと組み合わせたパイプラインモデルを作成します。

IMUユニット（ジャイロスコープ）を装備：全テレインパイプラインは、ロボットを正確に見つけ、2次元レーザー、ソナー、その他のデータと組み合わせて、ベント座標を決定します。



この製品に興味がある場合は、お気軽にお問い合わせください。


