
 

FARO レーザー スキャナー フォーカス S 350
 
世界で最も人気のある超高解像度の地上用レーザースキャナー 精度と侵入保護
 

 
正確さ
 
FocuSS は、距離、二軸補償器、角度測定に関して精度が向上して環境を捕捉できるようになりました。
 
温度
 
拡張された温度範囲により、FocusS を砂漠に持ち込んだり、南極でプロジェクトを実行したりするなど、困難な環境でのスキャンが可能になります。
 
IP 等級 - クラス 54
 
密閉設計の FocusS は、業界標準の侵入保護 (IP) 評価の認定を受けており、環境の影響に対してクラス 54 に分類されています。
 
HDR写真オーバーレイ
 
HDR カメラは、極端な輝度勾配の下でキャプチャされたスキャン データに自然な色のオーバーレイを提供しながら、詳細な画像を簡単にキャプチャします。
 
アクセサリーベイ
 
この将来性のあるインターフェイスを使用すると、ユーザーは追加のアクセサリをスキャナに接続でき、ユーザー固有のカスタマイズのオプションが提供されます。

  

長距離用途向けのレーザースキャナー
 
Focus S シリーズは、FARO の人気のコンパクトで軽量なシリーズの最新製品です。 直感的なレーザースキャナー製品ライン。
このシリーズのデバイスは、 先進的なレーザー スキャナーが市場に投入され、いくつかの顧客が追加されました。 侵入保護等級
(IP54)、スキャンの強化などの中心的な機能 精度と範囲、内部アクセサリベイと内蔵オンサイト 補償ルーチン。
 
FocusS 350 は、FARO の有名な Focus3D レーザーの利点をすべて組み合わせています。 レーザースキャンを実行
するための今日最も革新的な機能を備えたスキャナー 屋内と屋外の両方の環境 - 真のモバイル性、高速性、信頼性を実現します。
 
FARO FocusS 350 は、建設、BIM/CIM、公共安全、法医学などの業界のあらゆるアプリケーションに次のレベルのレー
ザー スキャンを提供します。 3Dレーザースキャナーの価格

 

利点
 
►ほこり、破片、異物から保護しながら、過酷な環境でもスキャン 水しぶき
 
►オンサイト補償による安心のデータ品質
 
►距離精度と角度精度の向上による現実のようなスキャンデータ
 
►統合されたアクセサリベイによる将来性のある投資と拡張性
 
►大きくて明るいタッチスクリーンによるスキャナ制御の簡単な操作
 
 
 
 

 
 

仕様
 
測距ユニット  

明確な間隔: 122 ～ 488 kpts/秒の場合は 614 メートル
976 kpts/秒の場合は 307 メートル

反射率 90％（白） 10% (ダークグレー) 2% (黒)
範囲 0.6～350m 0.6～150m 0.6～50m

 
レンジノイズ @10m @10m - ノイズ 割引 @25m @25m - 騒音 割引
反射率90% 0.3mm 0.15mm 0.3mm 0.15mm
反射率10% 0.4mm 0.2mm 0.5mm 0.25mm
反射率2% 1.3mm 0.65mm 2mm 1mm

測定速度(pts/秒): 122,000 / 244,000 / 488,000 /
976,000

測距エラー ±1mm

角度精度 垂直/水平: 19 秒角
角度

3D位置精度 10m：2mm / 25m：3.5mm
 
カラーユニット  

解決： 最大 165 メガピクセルのカラー
ハイダイナミックレンジ(HDR): 露出ブラケット 2x、3x、5x
視差： 同軸設計により最小化
 
偏向ユニット  

視野（垂直7 /水平）： 300° / 360°

ステップサイズ (垂直/水平): 0.009° (360° で 40,960 3D ピクセル) /
0.009° (360° で 40,960 3D ピクセル)

最大。垂直走査速度: 97Hz
 
レーザー（光送信機）  

レーザークラス: レーザークラス1
波長： 1550nm
ビーム発散: 0.3mrad(1/e)
出射時のビーム径: 2.12mm(1/e)
 
データの処理と制御  

データストレージ： SD、SDHC™、SDXC™; 32GBカード

https://www.surveymappinginstrument.com/jp/product/yfmscan-portable-3d-scanner-hsl02.html


スキャナー制御:
タッチスクリーンディスプレイ経由で、
無線LAN接続。アクセス者
HTML5 を搭載したモバイルデバイス

 
インターフェース接続  

無線LAN: 802.11n (150Mbit/s)、アクセスとして
既存のネットワーク内のポイントまたはクライアント

 
統合センサー  

2軸補償器:
各スキャンのレベリングを実行します
19 秒角の精度
±2°以内で有効

高さセンサー:
電子気圧計を介して、
固定点に対する相対的な高さ
検出して追加することができます
スキャン。

方位磁針 電子コンパスがもたらすのは、
方向をスキャンします。

GNNS: 統合された GPS と GLONASS

 

 

 

 

 

 

 

 


