
3D LIDARスキャナー SLAM S20を共有します

詳細な概要

1インチの大型のイメージセンサー
2.4μmピクセルサイズとレンズあたり16の有効メガピクセルを備えたデュアル1インチの大型CMOSセンサーを装備しています。この構成は、拡張された
写真の透明度と、より正確で明確なポイントクラウドの色付けを提供します。

正確な色型ポイントクラウド
マイクロ秒レベルのシステム全体のハードウェアタイム同期を特徴とするため、非常に正確なポイントクラウドデータが生じます。色と強度ポイント雲のシームレスな統合を保証します。

https://www.surveymappinginstrument.com/product/Goslam-3D-laser-scanner-RS100i.html


プロのグレードの機械シャッター
メカニカルシャッターは、ゼリー効果なしでグローバルな露出を可能にします。これにより、より正確なカラフルなポイントクラウドカラー化が保証され、写真が微調整された写真測量モ
デリングに非常に適しています。

独自のアルゴリズムを搭載しています
SLAM RTK LIDARスキャナー工場は、中国から直接、このシステムは、「独自のLidarスラムとビジュアルスラムアルゴリズムを共有する」で堅牢なパフォーマンスを提
供します。これにより、リアルタイムポイントクラウド密度と色付けの効果が向上し、多様な複雑なシナリオに適応できます。

オープンハードウェアインターフェイス
オープンハードウェアインターフェイスは、クロスプラットフォームコラボレーションを有効にします。 Open SDKは、デバイス通信、データ転送、運用制御をサポートします。
これは、新しい測量機器（具体化されたインテリジェンスシステムなど）に最適です。

写真は3DGSモデリングをサポートしています
1インチの大型カメラの恩恵を受け、画像ポーズメタデータテクノロジーと組み合わせて、写真は均一な色で明確です。これにより、3Dガウススプラッティングモデル生成により適し
ています。

後処理ワークフロー用に最適化されています
ポイントクラウドデータは、シームレスにBIM/CADワークフローに統合されます。高精度のポイントクラウドデータを活用すると、効率的なマッピングとモデリングが可能になり
ます。

メッシュモデル生成をサポートします
RAWデータはソフトウェア開発者が完全にアクセスできるため、独自のSlamアルゴリズムを使用してデータを処理できます。写真はメッシュモデルに使用でき、さまざまな業界
でデータ処理のニーズを満たすことができます。

仕様

物理パラメーター
重さ 1,07 kg（コンバテリア）
バッテリー 14,8V 3150 MAH
間隔 150ミニトス
充電 USB-C 30W（高速充電）
ストレージ 256 GB（SDカード）
保護レベル IP54

https://www.surveymappinginstrument.com/product/3D-Laser-Scanning-Mobile-Measurement-System-GoSLAM-M40.html


作業温度 -20℃-55℃
輸送プラットフォーム マニュアル
作業モード 純粋なスラム、チェックポイント、RTK
レーザーユニット
検出範囲 40m@10％、最大範囲70m
相対的な精度 1 cm
絶対的な精度 5 cm
Lidar Fov H：360º -V：52ºH：360º -V：52ºH：360º -V：52º
Lidarクラス クラス1
ポイントレート 200,000ポイント/秒
GNSSユニット（POS）
RTK 統合
RTK精度 H：0,8cm 1ppm -V：1,5cm 1ppm
カメラ
カメラ数 2
解決力 合計2400万ピクセル
単一のカメラ解像度率 1200万枚の画像
視野角の写真フィールド 360°*270°
写真形式 .png
データとソフトウェア
点の厚さ 1cm以内
処理方法 リアルタイムソリューション/ポストソリューション
絶対精度 5cmよりも優れています
相対的な精度 1cmよりも優れています
ポイントクラウド形式 .las、pcd、plyなどの一般的な形式
Point cloud 色付きのポイントクラウドのプレビューをサポートします
モバイルソフトウェア iOSとAndroidをサポートします
デスクトップソフトウェア カラーポイントクラウドのワンクリック出力をサポートします
構築されたポイントクラウドブラウジング サポートポイントクラウドおよびイメージスペースアソシエーションVie


