
Serie Djii Drone Matrice 4 original

Módulo RTK incorporado
Apoya la banda de frecuencia L5 extendida

Anti-interferencia
Capaz de mantener la estabilidad de la aeronave bajo interferencia GNSS

Datos de obstáculos precargados
Precedición automática de datos de elevación
Mapa/modelo detallado de precarga
Planificación automática de ruta RTH

Posicionamiento de fusión
Sensores de visión de pez pez con poca luz
Posicionamiento asistido por la visión
Actualizar el punto de inicio a través del posicionamiento visual

Posicionamiento de visión mejorado y evitación de obstáculos

Posicionamiento de la visión
Cuando GNSS es semana o se pierde, el sistema de visión puede mejorar la estabilidad de la aeronave, para
escenarios como la inspección del puente

Evitación de obstáculos mejorados
Los algoritmos mejorados de evitación de obstáculos permiten evitar objetos delgados
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